
Przykład rozwiązania PSO ver 1 1

ORIGIN 1:=

Stałe materiałowe
Wzór na obliczenie pola elementów
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Macierz pochodnych funkcji kształtu
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Macierze sztywności
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Macierze Boole'a
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Agregacja macierzy sztywności
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Wektor prawej strony - równoważniki obciążenia
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Rozwiązanie równania MES
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Powrót do elementów
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