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Wykorzystujgc model z poprzedniego ¢wiczenia wykonaj obliczenia konstrukcji w dwdch wariantach:
a) RAMOWYM -
gdzie wszystkie wezty sg weztami sztywnymi (prety pracujg jako obustronnie zamocowane, a nie
przegubowo-podparte);
b) RAMOWO-KRATOWYM
gdzie pasy dolne i gérne sg belkami ciggtymi (ich elementy przyjmuja wspdlne obroty w weztach),
a dochodzace krzyzulce i stupki zachowuja swobode obrotu na korficach (pozostajg pretami kratownicy).

Oba modele umiesé¢ w jednym zadaniu i poréwnaj wyniki miedzy modelami.

W sprawozdaniu umie$é obraz obu modeli z wyswietlonymi pretami bez obrysu profili i prezentacjg nastepujacych
atrybutéw: zwolnienia (grupa ,Ulubione”), oraz charakterystyki zaawansowane (grupa , Prety”). Zaznacz w kazdym
element, dla ktérego w modelu kratownicy wystgpity najwieksze naprezenia Sciskajgce, oraz podaj wartosci
wystepujacych w nim maksymalnych naprezen Sciskajacych dla obu utworzonych modeli.

INSTRUKCJA

Otworz poprzednie zadanie i w menu tekstowym wybierz ,Geometria\Typ konstrukgji...”

W otwartym oknie wybierz ,Projektowanie ramy ptaskiej”. To spowoduje konwersje modelu r*‘*{- ]
kratownicy do ,,Ramy 2D” bez zmian geometrii i obcigzen (zmienia sie jedynie liczba stopni
swobody oraz sposdb potfaczen pretéw—schodzace sie we wspdlnym wezle korice pretéw
zachowujg nie tylko wspdlne przemieszczenia UX i UZ, ale i obroty RY).

Program automatycznie zapisuje zadanie pod nowg nazwg (z dopisang kornicéwka ,,_2D").

Po sprawdzeniu (niezmienionych) warunkdw podparcia i obcigzen mozna przeliczy¢ model i ogladna¢ wyniki — teraz
pojawiajg sie w pretach momenty zginajgce i sity poprzeczne). Warto otworzy¢ tabele naprezen (menu
»Rezultaty\Naprezenia”) i — wybierajgc w menu kontekstowym , Kolumny...” poréwnaé naprezenia od momentu
zginajacego z naprezeniami od sity podtuznej. Dysproporcje sg szczegdlnie widoczne w stupkach i krzyzulcach.

Wygodnym narzedziem jest filtrowanie wynikow do wybranych pretéw. W ¥omms =*
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tym celu wybierany ikone ,, wyboru pretéw” (nad nagtéwkiem tabeli) i w
otawrtym dialogu wskazujemy przekroj z ktérego wykonane sg x
skratowania. Nacisniecie podwdjnych czarnych strzalek wpisuje numery —|
wszystkich pretow wykonanych z wybranego profilu i zaweza prezentacje

tabeli do wybranej grupy pretow.
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Po przegladnieciu wynikow (wykresow i tabel) przystepujemy do generacji modelu ,,ramowo-kratowego”. W tym
celu zaznaczamy cato$é¢ konstrukcji na gtdwnym ekranie (Widok) i komendg ,Edycja\Edytuj ->
Przesun / Kopiuj...” otwieramy dialog ,Translacji”. Przy aktywnym trybie , Kopiowania” klikamy myszkg w skrajny
wezet konstrukcji i wskazujemy drugim kliknieciem miejsce gdzie ma zosta¢ utworzona jej , kopia” (sugerowane jest
odsuniecie w pionie, jedna pod drugg). Wazne jest zeby obie konstrukcje nie tgczyty sie (!) Potwierdzamy ,zmiane
bazy danych”. Kopia zawiera wszystkie elementy konstrukcji wyjsciowej (tacznie z obcigzeniami). Potrzeba teraz
zmienic¢ cechy pretdw, faczacych pas dolny i gérny.

Mozna to zrobi¢ na dwa sposoby, po zaznaczeniu interesujacych nas pretéw: I Charakterystyki..  — X

(1) otworzy¢ menu ,,Geometria\Cechy dodatkowe\Charakterystyki zaawansowane [Pty lnatomnicowe -dzsefa ko iy
podiuine

pretéow” i w otwartym dialogu zaznaczyc¢ , prety kratownicowe”; []prety pracijace ko na scsanie b

yozdiaganie
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prety rozcagane

[ uwzglednianie deformaci od $cinania

(2) otworzy¢ menu ,,Geometria\Zwolnienia...” i wybraé zwolnienie typu ,,Przegub —
przegub” (wprowadzajgce przeguby na poczatku i na koncu preta).

Skutek obu zabiegdw jest identyczny, z tg réznica ze dla ,pretédw kratownicy” w
tabeli sit przekrojowych dla momentu zginajgcego i sity poprzecznej wyswietlana
jest informacja ,brak”, a dla pretow ramy z wprowadzonymi weztami - wartosci
serowe.
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